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HORAIRE

ACCUEIL DES PARTICIPANTS

MOT DE BIENVENUE

DEBUT DES COMPETITIONS, KIOSQUES ET CONFERENCES

PAUSE DINER

REPRISE DES COMPETITIONS, KIOSQUES ET CONFERENCES
DELIBERATION ET VISITE GUIDEE DE L'ENA POUR LES PARTICIPANTS

REMISE DE PRIX

CONFERENCES (C-30)

Compétences a I'ére de la transformation numérique

Frangois-Xavier Bélisle, FESTO DIDACTIQUE

Robotique collaborative ne rime pas nécessairement avec fonctionnalité immédiate

Laurent Giraud, INSTITUT DE RECHERCHE ROBERT-SAUVE EN SANTE ET EN SECURITE DU TRAVAIL (IRSST)

Intelligence artificielle : sa place sur vos équipements de production

Richard Deza, OMRON CANADA

Stratégie de parcours d’outils en fraisage

Sylvain Lortie, OUTILLAGE INDUSTRIEL QUEBEC

Transformer les possibilités en automatisation

Annie Lanteigne, PROAX TECHNOLOGIES

Limpact des tolérances dimensionnelles et géométriques dans lI'industrie manufacturiere

Olivier Oullié, ocx SERVICES

Etaux pneumatiques dans I'automatisation-robotisation de la fabrication

Gaétan Roy, SCHUNK



KIOSQUES (AGORA)

Centre technologique en aérospatiale OMRON Canada

Epson — SNS Automation Outillage Industriel Québec
— Modjo Solutions

Proax Technologies
Festo Didactique

Prosynergic
Formation continue et Services aux
entreprises — Cégep Edouard-Montpetit Schunk

IGUS Manufacture Scorpion

Kuka Robotics
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EPREUVE THEORIQUE -
SUR SIMULATEUR
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CAFETERIA

ESCALIER
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CELLULE 2

EPREUVE THEORIQUE SUR
SIMULATEUR (A-172)

CREATION DE TRAJECTOIRES
PAR LOGICIEL 3D SUR PC
Lobjectif pour chaque équipe sera de
réaliser un programme de chargement
machine. Ce programme est réalisé
avec une interface de programmation
simple et intuitive appelée RobotFly.

CELLULE 1

CELLULE 1 (A-15) ET
CELLULE 2 (A-13)

CELLULES ROBOTS ET MACHINES-
OUTILS A CONTROLE NUMERIQUE
Les équipes mettront en ceuvre des
cellules robotisées industrielles

sur des machines-outils a contréle
numérique. Lactivité est fondée sur les
principes de la robotique pédagogique
appliquée a de vrais robots industriels.

" PANEL DE CONFERENCES

|

ENTREE PAR
RUE DE L'ENA

REALITE AUGMENTEE (A-161)

INITIATION A LA ROBOTIQUE
PAR LUNETTES 3D DE REALITE
AUGMENTEE

Epreuve de création de trajectoires
robotisées pour les équipes en
compétition.
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