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HORAIRE

CONFÉRENCES (C-30)

	 8	h

	 8	h 30

	 9	h 

	12	h

	13	h

	16	h 

	16	h 30

Accueil des participants

Mot de bienvenue

Début des compétitions, kiosques et conférences

Pause dîner

Reprise des compétitions, kiosques et conférences

Délibération et visite guidée de l’ÉNA pour les participants

Remise de prix

Compétences à l’ère de la transformation numérique 

François-Xavier  Bél is le ,  Festo Didactique  

Robotique collaborative ne rime pas nécessairement avec fonctionnalité immédiate 

Laurent Giraud,  Institut de recherche Robert-Sauvé en santé et en sécurité du travail  ( IRSST)

Intelligence artificielle : sa place sur vos équipements de production

Richard Deza,  OMRON Canada   

Stratégie de parcours d’outils en fraisage 

Sylvain Lor t ie ,  Outillage Industriel  Québec   

Transformer les possibilités en automatisation 

Annie Lanteigne,  Proax Technologies

L’impact des tolérances dimensionnelles et géométriques dans l’industrie manufacturière 

Olivier  Oul l ié ,  OCX Services

Étaux pneumatiques dans l’automatisation-robotisation de la fabrication 

Gaëtan Roy,  Schunk



KIOSQUES (AGORA)

Centre technologique en aérospatiale

Epson – SNS Automation  
– Modjo Solutions

Festo Didactique

Formation continue et Services aux 
entreprises – Cégep Édouard-Montpetit

IGUS

Kuka Robotics

OMRON Canada

Outillage Industriel Québec

Proax Technologies

Prosynergic

Schunk

Manufacture Scorpion



ÉTABLISSEMENTS PARTICIPANTS

A-13

A-15

CELLULE 1

ENTRÉE PRINCIPALE

CELLULE 2
ENTRÉE PAR
RUE DE L'ÉNA

AGORA

PANEL DE CONFÉRENCES

RDC

C-30

A-161

A-172

ÉPREUVE THÉORIQUE
SUR SIMULATEUR

ESCALIER

RÉALITÉ AUGMENTÉE

ESCALIER

ÉTAGE
CAFÉTÉRIA

Épreuve théorique sur 
simulateur (A-172)

CRÉATION DE TRAJECTOIRES 
PAR LOGICIEL 3D SUR PC
L’objectif pour chaque équipe sera de 
réaliser un programme de chargement 
machine. Ce programme est réalisé 
avec une interface de programmation 
simple et intuitive appelée RobotFly.

Cellule 1 (A-15) et
cellule 2 (A-13)

CELLULES ROBOTS ET MACHINES- 
OUTILS À CONTRÔLE NUMÉRIQUE
Les équipes mettront en œuvre des 
cellules robotisées industrielles 
sur des machines-outils à contrôle 
numérique. L’activité est fondée sur les 
principes de la robotique pédagogique 
appliquée à de vrais robots industriels.

Réalité augmentée (A-161)

INITIATION À LA ROBOTIQUE 
PAR LUNETTES 3D DE RÉALITÉ 
AUGMENTÉE
Épreuve de création de trajectoires 
robotisées pour les équipes en 
compétition.

PL AN


